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especificagdes técnicas

Especificagbes técnicas

¥ chassis configuragéo embarque configuragéo

quadro Projetado e fabricado pela XCMG, plataforma de caminhada totalmente coberta, . estrutura Projetado e fabricado pela XCMG e feito de aco de alta resisténcia. .

Estrutura em caixa antirrotagao, fabricada em aco de alta resisténcia. A
ki < Sistema hidraulico  Bomba de engrenagem de deslocamento fixo acionada pelo motor do chassi para partida

; verticalhDisposigao moldada, a agdo hidréulica é controlada pela i
Posic: < P Levante-se, mude a amplitude, alongue-se. Vlvula de controle direcional

alavanca de operac&o; pode ser operada simultaneamente ou indep de qualquer um dos lados do chassi proporcional com detecgo de carga com vélvula anti-choque, valvula anti-cavitagio ; .

Para controlar o movimento de cada estabilizador, é fornecido um nivel; Radiador de 6leo hidraulico refrigerado a ar;

quinto estabilizador; e estabilizador vertical com duas vias hidréulicas . Volume do tangue de 6leo hidréulico:600L
Trancar. . N )
Man|pu|aga° Sistema de controle piloto de controle hidraulico, da esquerda para a direita2manipulador
Tamanho da placa o pe: (p400mm Controle de alga, hidraulico por bomba hidraulica e valvula proporcional .
Forca de reacdo do estabilizador na capacidade méaxima de elevagdo:323KN 0 piloto controla todos os movimentos do guindaste
motor WR7G300E300, diesel de controle elétrico de sefs dlindros em inha refrigerado a dgua elevador principal Regulasdo de velocidade controlada hidraulicamente, equipada com tambor de ranhyra de cabo de linha quebrada dupla
e e Acionado por motor hidraulico através de redutor planetério , .
estrutura
220kW/2300rpm' torque RS . Freio embutido normalmente fechado com valvula de balanceamento;

1200Nm/(1200~1500)rpm, padrdo de

elevador auxiliar Regulacdo de velocidade controlada hidraulicamente, equipada com tambor de ranhyra de cabo de linha quebrada dupla

emissdo Nacional III. Acionado por motor hidraulico através de redutor planetario , .

estrutura

VEMMRED EE O E @O b 2L Freio embutido normalmente fechado com valvula de balanceamento;

caixa de velocidade  Rapido9Caixa de engrenagens, operada mecanicamente, com sincronizagao . Mecanismo rotative ANl giratdrio de esfera de quatro pontos de contato, acionado por motor hidraulico
dispositivo. Acionamento do redutor do mecanismo de giro da engrenagem planetaria,
eixo Equipado com eixos de alta resisténcia Meritor e Hande,2,3acionamento da . Pode ser girado continuamente360°; com controle de poténcia ou automatico .
ponte. Com a fungdo de giro, a velocidade pode ser ajustada continuamente; a alavanca de giro
suspenséo . Equipado com um interruptor de carrilhao;
Suspensdo dianteira: mola de lamina longitudinal, amortecedor tipo cartucho 7 .

Mecanismo de luffing Cilindro oscilante dianteiro hidréaulico simples de dupla agdo com .

Suspens&o Traseira: Suspensao de borracha, leve, sem manutencéo .

vélvula de equilibrio

pneu 10pneus,1Um pneu sobressalente, um tnico pneu & instalado no eixo dianteiro e pneus e A nova sala de controle de aco esta equipada com um
duplos s30 instalados no eixo intermediario e no eixo traseiro. . Vidro frontal, vidro de seguranga, vidros com palas de sol 5
Especificagdes do pneu:315/80R22,5 Portas deslizantes, encostos dos bancos podem ser inclinados para posicionamento, .
freio Freio de servico: freio a ar de circuito duplo, atuando em 0 joystick é instalado na plataforma do apoio de brago em ambos os lados do assento;
todas as rodas. Com pedal push-pull; a janela superior da janela frontal esta equipada com um limpador;
Freio de estacionamento: Freio de armazenamento de energia de mola, atuando em2-3 . Condicionador de ar padrao de aquecimento e resfriamento;

rodas do eixo. dispositivos de seguranf@ivula de equilibrio hidraulico; valvula de alivio hidraulica; hidraulica de duas vias

Travagem auxiliar: travagem e retardamento do escape do motor trava; limitador de torque; protetor de trés voltas para evitar

0 cabo de ago é solto demais; o limite de altura é definido na cabega do brago para evitar .

mover
se voltar para Diregéo mecénica com assisténcia hidréulica . Pare o enrolamento excessivo do cabo de aco; luz de alarme de trés cores; monitor de elevagdo
z_ ..
tax| . X " X L dispositivo de video
Cabine de largura total, tripulagdo3pessoas; configuragao radio,
Assento regulavel, dorminhoco simples, volante, vidro de seguranga,3 I Anemémetro; teste de pressao do estabilizador; teste de comprimento do estabilizador O
Limpadores de para-brisa, espelhos elétricos, reguladores de vidro medic&o, gravador de trabalho;

elétricos, porta-luvas, ar condicionado

sistemaelétrico 24 volts DC, bateria de 12 volts em série 2

individuo;
Gerador 28 Volts - 70 Amps; o

Terminal de comunicagao GPS de posicionamento de veiculos;

imagem reversa

Luz de adverténcia superior da cabine O
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especificagdes técnicas

Especificagbes técnicas

Sistema de langa configuracdo

brago principal SFestival,"VOCE"Estrutura soldada cilindrica com segéo transversal retangular.
Mecanismo telescépico de linha de corda de dois cilindros. Pode ser esticado arbmanamem.

Comprimento do brago principal:10,8m~43m.

corrediga simples da e,ﬁpghiamggsgmgntada no topo da langa para ago de fio simples

roda Seda

Operagao de elevagdo de corda, desempenho de elevagdo e9mbujarrona0® .
Desempenho de elevagao no angulo de instalagéo, mas capacidade maxima de elevagao
N&o excede3t
|anga fixa 1Estrutura trelicada soldada seccional, com0°,15°, 30°Trés tipos de
angulos de instalagdo de langa fixa .

Comprimento fixo da lanca:9m

Os detalhes de cada componente do produto sdo como acima, consulte
Consulte a cotagdo do produto

Descrigéo do Simbolo:

. = = Indica a configuragao padrao;

O = = Indica configuragéo opcional.

XCMG - XCT35_BR



especificagdes técnicas

Especificagbes técnicas

w Chassis

quadro

estabilizador

Motor

Caixa de velocidade

alxes

suspensao
nao

pneus

Freios

Elétrico
sistema

Projetado e fabricado pela XCMG, com toda a
superficie de caminhada coberta, estrutura de
caixa antitor¢do e design de estrutura de suporte
de carga ideal, feito de ago importado de alta
resisténcia.

4 estabilizadores, arranjo em forma de H, estabilizador
lateral e vertical controlado pelo controle hidraulico. As
alavancas de controle estdo localizadas em ambos os
lados do chassi, com um medidor de nivel luminoso
equipado,

com o quinto macaco, e o estabilizador vertical

tem trava hidrdulica bidirecional. Dimens&o do
flutuador do estabilizador: ¢p400mm For¢a

maxima de reacdo do estabilizador: 323KN

WP7G300E300,Motor diesel EFI de seis
cilindros em linha refrigerado a 4gua,
fabricado pela WEICHAI, poténcia nominal
220kW/2300rpm, torque maximo 1200Nm/
(1200~1500)rpm,as normas de emissao
nacionais III.

Capacidade do tanque de combustivel:320L
RAPIDO controle manual mecanico,9 velocidades
disponiveis, sincronizador esta equipado.

Eixo de alta resisténcia com desempenho
confiadvel da Meritor. 2° eixo e 3° eixo para
conducdo

Suspensdo dianteira: suspensdo longitudinal com
mola de [dmina com amortecedor tipo barril;
Suspensdo traseira: estrutura de haste de empuxo
tipo V e suspensdo com mola de borracha.

10 pneus e 1 pneu sobressalente, eixo dianteiro
equipado com pneu simples, eixo intermediario e
eixo traseiro equipado com pneu duplo.
Especificagbes do pneu: 315/80R22.5

Freio de servico: freio de pressdo de ar de circuito
duplo, atuando em todas as rodas.

Freio de estacionamento: freio de energia de mola,
atuando em rodas de 2-3 eixos.

Travdo auxiliar: travdo de escape do motor e
travdo de cilindro do motor.

Mecanismo de direcdo mecanica com
assisténcia hidrdulica.

Cabine do motorista de dimensdo total,
trés passageiros sdo permitidos.Equipada
com radio, assentos ajustaveis,
dorminhoco simples, volante, vidros de
seguranca, lavador de para-brisa
controlado eletricamente, espelho
retrovisor operado eletricamente e janela
de vidro conder operada a ar.

24V DC, dois conjuntos de

bateria. Gerador: 28 V-70 A

Terminal de comunicagdo de

posicionamento montado em veiculo GPS

camera de backup

Lampada sinalizadora na parte superior da cabine do motorista

configurar

ragao

quadro

Hidraulico

sistema

Operativo
modo

Principal
guincho

sistema

Auxiliar
guincho

sistema

S lewing

sistema

Elevando
Sistema

Operador’
taxi

seguranca

dispositivos

XCMG - XCT35_BR

configurar
Superestrutura _
racao
Projetado e fabricado pela XCMG; feito de
aco de alta resisténcia o

A bomba quadrupla é acionada pelo motor. A

bomba de entrega constante é usada para

elevagdo, elevagdo, telescopagem e giro; Valvula de
mudanga multidirecional proporcional sensivel a

carga, ()
Vélvula resistente ao impacto e valvula de corrosdo

anticavitagdo estdo equipadas.. Radiador de éleo

hidraulico refrigerado a ar;

Volume do tanque de 6leo hidraulico: 600L

Controle do piloto hidraulico de todos os movimentos

do guindaste usando duas alavancas de controle.Todos

0s movimentos do guindaste sdo controlados por ‘
bomba hidraulica e véalvula proporcional.

Regulagem de velocidade controlada hidraulicamente,

tambor ranhurado equipado, acionamento por motor

hidraulico através de redutor de engrenagem ‘
planetéria, freio normalmente fechado embutido e

vélvula de contrapeso estdo disponiveis.

Regulagem de velocidade controlada hidraulicamente,

tambor ranhurado equipado, acionamento por motor

hidraulico através de redutor de engrenagem ‘
planetéria, freio normalmente fechado embutido e

vélvula de contrapeso estdo disponiveis.

Anel giratério de contato esférico de quatro

pontos. O sistema de giro é acionado por motor
hidraulico, com redutor planetario, para 360° ‘
Rotagdo continua, regulacdo de velocidade de

giro continua disponivel.Botdo de buzina esté

equipado na alavanca de controle.

Cilindro hidraulico de elevacdo frontal de

dupla agdo e suporte Unico, com valvula de ‘
equilibrio equipada.

Nova cabine inclinavel de aco totalmente fechada com

uma janela frontal de visdo total. Vidro de seguranca e

protetor solar sdo usados para janelas. Limpadores

sdo instalados para o para-brisa e janela do teto. A

cabine apresenta um novo design de assento ‘
ergondémico com ajuste de encosto e apoios de brago

com joysticks instalados. Uma porta deslizante e um

degrau extraivel estdo disponiveis. Aquecedor e ar

condicionado estdo disponiveis.

Vélvula de balanceamento hidraulico; Valvula de alivio

hidréulico; Valvula hidréulica de duas vias; LMI;

Dispositivo de alinhamento de mola para joystick;

Limitador de abaixamento para evitar que o cabo de aco ‘
solte demais; Anti-dois blocos na cabeca da lanca para

evitar que o cabo de aco se solte demais enrolamento;

lampada de adverténcia tricolor; dispositivo de

monitoramento do guincho.

Anemoémetro, Deteccdo de pressdo do estabilizador;

Detecgdo do comprimento do feixe do estabilizador; O
Registrador de operagao.



especificagdes técnicas

Especificagbes técnicas

configuragdo
Sistema de lanca

periodo
estrondo 5 se¢des, secdo transversal em forma de U, .
estrutura de soldagem.Secdes de langa
telescopica.
Comprimento da langa: 10,8 m~43m.
Parte superior nica  10PO Unico é instalado no topo da langa principal, .

para talha de cabo de ago Unico. Seu desempenho
de levantamento é o mesmo que para jib (9m),

com 0°angulos de deslocamento do jib.

bujarrona 1 secdo, lanca trelicada, estrutura soldada. .
Trés angulos de deslocamento de 0°, 15°e 30

°.Comprimento da langa fixa: 9m

Detalhes das pecas do produto Conforme mencionado
acima, consulte a cotagao do produto para pecas
especificas. Ilustracdo do simbolo:

@® — — configuragdo padrao

O — — configuragdo opcional

XCMG - XCT35_BR



gancho

Gancho

30t

3t

Velocidade de operagdo

7.5

ampliagéo

N° de linhas
8

1

Velocidades de trabalho

organizagao operacional

dirigir

9

k21

Peso do gancho

Peso kg
260

60

Velocidade de operagao

velocidade de trabalho

m/min, corda Unica, quarta camada

0-135 o )

m/min, linha Unica, 4° camada

m/min, corda Unica, quarta camada
0-135 o )

m/min, linha Unica, 4° camada
0-2,5 r/min

de-2°levantar até79° sobre38s

2 peso bruto
Peso total
12.95 334
Tamanho do gancho Observagédo
Dimens6es mm Observagées
366x430x1252 Gnico ganchoUnico gancho, padrdoPadrio
236x236x503 tnico ganchoUnico gancho, padrdoPadréo

2,5~90

Aprox. 38s para elevacdo da langa de -2°para 79°

de10,8mesticar para43msobre100s

Tensdo Méaxima de Cabo Simples

Tragdo maxima de linha Gnica

30,7 kN

30,7 kN

Aprox. 100s para extensao da lanca de 10,8m a 43m

XCMG - XCT35_BR

42%

Diametro/comprimento do cabo de ago

Diametro/comprimento da corda

16mm/185m

16mm/110m



Esquema de combinacéo de barra

Combinacdes lanca/jib

T:10,8~43m

J:9 metros

T:10,8~43m

XCMG - XCT35_BR 9



a brago principal
Curva de Altura de Elevagao o princip,

estrondo

Alturas de elevagédo

45m

\ T43,0m

) T39,0m
35
T37,0m
\ T35,0m
\ T33,0m 3 0
\ T30,9m
\ T28,9m
\ T26,9m 25
\ T24,9m
22,9m
Tl \
T20,9m 20

15

10

0 5 10 15 20 25 30 35 40m
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Tabela de Desempenho de Elevagao

Capacidades de elevacao

A

3.5

5.5

6.5

20

vinte e dois

vinte e quats

26
28
30
32

10,8-43,0 m 5,5mx6,4m
__ 380
741 'l 1V @®
/{ f/1-7g & g o5
10,8m 10,8m 14,9m 18,9m
35000* 30000 25000
25000 24700

25000 23200 17600

24000 22000 17600

23000 21000 17600

21500 20200 17400

19200 19400 16600

17200 17400 15900

15200 15800 15400

13200 13800 13500

11100 10800

9100 8800

7500 7300

6100

5100

4300
3600

0 desempenho marcado com *  a carga nominal apés a adico de um dispositivo especial na parte traseira.

* Sobre a retaguarda com equipamento especial.

XCMG - XCT35_BR

249m

16900
16000
15100
14300
13700
12600
11600
9600
8100
6900
5900
5100
4400
3800
2800
2100

30,9m

12800
12800
12500
11500
10100
8500
7300
6300
5500
4800
4200
3200
2500
1900
1400
1000

T 10,8~43,0m

37,0m

9600
9500
9100
8500
7600
6600
5800
5100
4500
3500
2800
2200
1700
1300
900
700

43,0m

6100
6100
6100
5900
5500
5200
4600
3700
3000
2400
1900
1500
1100
800

600

A

3.5

5.5

6.5

20

vinte e dois

vinte e quatro

26
28
30
32

11



Tabela de Desempenho de Elevagao

Capacidades de elevacao

VA

3.5
4
4.5
5
5.5
6
6.5

20

vinte e dois

vinte e quatre

26
28
30
32

16,9-38,9m 5,5mx6,4m
ﬂ @ _ v
/f T Ezﬂ. g P
16,9m 22,9m 28,9m 350m
20800
20800
20800
20800 19200
20800 18400
19800 17400
19000 16600 11300
18400 15900 11300
17000 15300 11300
14800 14200 11300 7200
12500 12800 10400 7200
10400 10900 9700 7200
8800 9300 8900 7200
7600 8000 8300 6900
7000 7200 6400
6200 6400 5900
5500 5700 5500
4900 5100 5200
3900 4100 4300
3400 3500
2800 2900
2300 2400
2000
1700

XCMG - XCT35_BR

20,9m

20500
20500
19700
18500
17600
16800
16000
14000
12000
9900
8400
7200
6200
5400
4700
4100

26,9m

16000
16000
15600
14800
13500
11800
10400
8800
7600
6600
5800
5100
4500
3500
2800
2200

T 16,9~38,9m

330m

10600
10600
10600
10000
9100
7900
6900
6100
5400
4800
3800
3000
2400
1900
1500

38,9m

6600
6600
6600
6400
6100
5500
4900
3900
3200
2600
2100
1700
1300
1000
800

VA

3.5

5.5

6.5

20

vinte e dois

vinte e quatro

26
28
30
32

12



& bui
Curva de Altura de Elevagdo ujarrona

bujarrona

Alturas de elevagédo

f\ ju 55m

50

45
40

35

30

25

20

15

10

T
== \‘E&
oL oo

0 5 10 15 20 25 30 35 40m
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Tabela de Desempenho de Elevagao

Capacidades de elevacao

72

70

65

60

55

50

45

43,0m

#

VA

T

4

I

5,5mx6,4m

3

o) o

T 43,0m

0° 15° 30° /ﬁ
3000 2800 2100 8
3000 2500 1900 75
2900 2300 1800 72
2700 2250 1700 70
2200 2000 1600 65

60
1500 1300 1300

55
900 900 800

50
600 500 500

45
300 300 300

XCMG - XCT35_BR 14



Precaucgdes
notas

. 5 . 5 . 1. As cargas nominais totais dadas nas tabelas de carga nominal
1. A capacidade de elevagdo total nominal na mesa estd em um terreno plano e firme ~ . L. ~
sdo a capacidade maxima de elevag¢do quando o
A capacidade total méxima de elevagao que o guindaste pode garantir, incluindo o gancho guindaste é montado em solo firme e nivelado, que inclui
) o peso do bloco do gancho e eslingas. O peso dos
e o peso do espalhador, portanto, para estimar o peso da carga, deve-se . w i . .
dispositivos acima mencionados deve ser deduzido para

Subtraia o peso do dispositivo acima. calcular corretamente o peso da carga.

2. O raio de trabalho mostrado nas tabelas de carga
nominal é o raio quando a carga é levantada do solo
A distancia horizontal do eixo rotativo do guindaste, incluindo a deformagéo da lanca e é 0 Valor‘ real incluindo a defleXéO da |an(;a
carregada.

2. Afaixa de trabalho na mesa é a partir do momento em que o objeto pesado é levantado do chao.

0 valor real incluindo a quantidade, portanto, a mudana da langa deve ser considerada antes do levantamento.

PmeQEER 3. Uma operagdo de elevacdo é permitida apenas quando a for¢a do
vento esta abaixo do grau 5 (velocidade instantanea do vento é

de 14,1 m/s, pressdo do vento é de 125 N/m2).
3. 56 é permitido no nivel 5 (velocidade instantanea do vento 14,1m/s, presséo do vento

125N/m2) vento abaixo da operacao. 4. Antes de iniciar a operagdo de icamento, o operador deve saber o

peso da carga a ser levantada e sua faixa de trabalho e, em
seguida, selecionar as condi¢des de trabalho adequadas.
4. Antes de icar, o operador deve verificar o peso do objeto e o escopo do trabalho. . . L
Nunca opere o guindaste além do limite mostrado na tabela.
Depois de resolver o problema, selecione a condicdo de trabalho apropriada e é estritamente proibido exceder o nimero na tabela. Use o valor mais baixo da tabela. quando o comprimento da
langa ou o raio de trabalho estiver dentro da faixa de valores.

valor. Quando a amplitude e o comprimento do brago estdo entre dois valores adjacentes, o

A operagdo de elevagdo ¢ determinada com base no menor dos dois valores.
5. Observe o limite do angulo da lanca. Nunca opere o
guindaste com o angulo da lanca além do
5. 0 trabalho deve ser realizado dentro da faixa do dngulo de elevagao da langa principal, mesmo que esteja vazia, ndo deve
limite recomendado, mesmo que néo esteja transportando
Mantenha o angulo de elevagdo da langa principal fora da faixa para evitar que toda a maquina tombe. carga, caso contrario, o guindaste tombara.
6. O comprimento da langa fornecido nas tabelas de carga nominal
6. 0 comprimento da langa principal na mesa deve ser ajustado de acordo com os requisitos telescépicos de cada segdo da lanca.

deve estar de acordo com o cédigo telescépico das se¢des da

linha se estende. langa.

7.*Sobre a retaguarda com equipamento especial.
7. 0 desempenho marcado com * é a carga nominal apds a adi¢do de um dispositivo especial na frente.

XCMG - XCT35_BR



identificagdo do simbolo

Descri¢ao dos simbolos

logotipo geral

simbolos gerais

{ capacidade de elevagao

embarque chassis

Superestrutura Chassis

. eixo
eixo

comprimento da lanca

/ ¥ comprimento da langa

Velocidade de condugdo

velocidade de condugéo

area de trabalho Gradeability
Raio Gradabilidade
o A—
Angulo de Elevacdo da Barra p neu
Posi¢do da langa neus
G G p

}E‘_ Altura de elevagdo da lanca principal
/4

estabilizador

estabilizadores

[ Altura da talha com lanca
.-"I:f- comprimento fixo da langa
.-'l .-..I-\. Comprimento fixo da langa

gancho

Bloqueio de gancho

i Angulo de instalagéo do jib
I
Angulo de deslocamento do jib

guincho

Guincho

altura de elevacdo da lanca
l Altura da grua com jib
&

360

ff |
‘b & E

Use a quinta perna360°Rotagdo completa

360°rotagdo com 5° macaco

Operacdo lateral traseira sem quinto estabilizador

Sobre o lado ou sobre a parte traseira do guindaste

XCMG - XCT35_BR
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Principais Parametros Técnicos

plano de transporte

Torque/rpm nominal do motor

categoria projeto unidade parametro
Categoria Item R Parametro
i 5 i | I
Dimensdes (comprimento x largura x altura) imetros 1 2983X2550X3480
Tamanho do contorno(comprimentoxlarguraxaltura)
distancia entre eixos
e T 4500+1350
base da roda
P.arﬁmetros de:amanh Base da roda (dianteira/traseira) miimetros 2074/1 834
Dimensoes acompanhar(Frente/Traseira)
suspensao dianteira/traseira — 2533/2545
Saliéncia dianteira/traseira
frente/tras
milimetros 1678/365
Extensdo dianteira/traseira
Massa Bruta Méxima Admissivel kg 33400
Peso total em viagem
"*’;“‘e“;:;"e“’ um eixo1° eixo kg 7500
Carga por eixo
o Dois eix0s2° eixo kg 12950
Carga por eixo
trés eixos3° eixo kg 12950
modelo de motor
Modelo de motor WP7G300E300
Poténcia/velocidade nominal kW/(r/m|n) 220/2300
Parametros dingmicos Poténcia/rpm nominal do motor
pOder Poténcia/velocidade liquida maxima
kW/(r/min
Max. poténcia liquida/rpm ( ) 220/2300
Torque/velocidade maxima de saida a
Nm/(r/min) 1200/(1200~1500)

velocidade maxima

Velocidade méaxima de viagem

km/h

velocidade minima estavel

Velocidade minima de viagem

km/h

Diametro minimo de giro

Ruido no ouvido do motorista

Nivel de ruido na posicdo sentada

dB(A)

o _ m <21
Min. didmetro de viragem
Diametro minimo de giro da cabega do brago
R m <25,9
Min. diametro de viragem na ponta da lanca
Distancia minima ao solo
A milimetros 250
Parimetros de conduclo Min. distancia ao solo
viagem angulo de aproximagao ® 11
Angulo de aproximacéo
angulo de partida
~ ) ° 13.6
Angulo de saida
Distancia de frenagem (a velocidade inicial de frenagem é30km/h)
o m <10
Distancia de travagem (a 30 km/h)
Capacidade maxima de nivelamento
% =42
Capacidade maxima de grau
Consumo de combustivel por cem quilémetros eu 30
Consumo de combustivel por 100 km
Aceleragao fora do ruido da méaquina
i ‘ dB(A) <84
parulho Nivel de ruido externo
barulho
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Principais Parametros Técnicos

plano de tra

nsporte

categoria

Categoria

projeto

Item

unidade

unidade

parametro

Parametro

Principais parametros de desempegho

Peso Total de Levantamento Nominal MaximoMéx. capacidade de elevagdo nominal total

t

35%

Faixa operacional nominal minimaRaio de trabalho nominal minimo m 3
A R e e T TR peso de equilibrioContrapeso milimetros 3700
Raio de giro na plataforma giratéria
cauda Subvolume EscritérioGuincho auxiliar milimetros _—

Momento maximo de levantamento

Momento de carga max.

brago basico

lanca base

kN.m

1158

boom mais longo

Langa totalmente estendida

kN.m

764

Brago principal mais longo + braco auxiliar

Lanca totalmente estendida + Jib

kN.m

503

Extensdo do estabilizador

Extens&o do estabilizador

retratoLongitudinal

5.5

Principal horizontalLateral 6.4
desempenho
brago basico
m 11.2
lanca base
Levantamento de peso boom mais longo
m 42,8
Altura do elevador Langa totalmente estendida
Brago principal mais longo + braco auxiliar
o m 51.1
Lanca totalmente estendida + Jib
brago basico
m 10.8
lanca base
comprimento da lanca boom mais longo
m 43,0
comprimento da lanca Langa totalmente estendida
Brago principal mais longo + brago auxiliar
oo o m 52,0
Lanca totalmente estendida + Jib
Angulo de instalagéo do jibAngulo de deslocamento do jib ° O, 1 5,30
tempo de elevagdo do jibTempo de elevagao da langa oS < 38
Tempo de extens&o total da langaTempo totalmente estendido da langa OoSsS < 100
Velocidade méxima de rotagdoVelocidade méx. de giro r/min 22,5
receberRetraindo (O] <20
Pernas niveladoras
Viga estabilizadora
Parametros de velocidade de trabajho 9 colocarEstendendo oS <30
Tempo de retragao do estabilizadorestabilizador
velocidade detrabalho | o tendendo e retraindo o tempo
P receberRetraindo (O] <25
estabilizador vertical
Macaco estabilizador
colocarEstendendo (OB <35
Velocidade de elevagdo (corda unica, quarto andar, .
. rua principalGuincho principal m/min =135
VaZIO) [¢] p p p P
Velocidade de elevagéo (linha tnica,
Mecanismo auxiliar de elevagdoGuincho auxiliar m/min 2 135

4? camada, sem carga)

barulho

Radiagdo externaNivel de ruido externo

dB(A)

barulho

banco do motoristaNivel de ruido na posi¢do sentada

dB(A)
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